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ORIGINAL 



CAMERA STEREOSCOPIQUE MUNIE DE MOYENS POUR 
FACILITER LE REGLAGE DE SES PARAMETRES OPTO-MECANIQUES 

La presents invention concerne une camera sterSoscopique comportant 
s des moyens pour faciliter le reglage de ses parametres opto-mecaniques par 
un op6rateur. 

Une camera stereoscopique filme simultanement deux vues d*une 
meme scene, une vue de gauche et une vue de droite, de maniere d obtenir 

10 des images en relief de la scene. A cet effet, elle comporte generalement 
deux cameras, dites cameras 2D, d6livrant chacune des images en deux 
dimensions correspondant respectivement a une vue de gauche et une vue 
de droite de la scene filmee. Le reglage d'une camera ster6oscopique 
consiste a regler les parametres opto-m6caniques de chacune des cameras 

15 2D ainsi que les parametres fixant la position des cameras 2D Tune par 
rapport a Tautre. Cela consiste par exemple a regler la distance separant les 
deux cameras 2D, Tangle compris entre les axes des deux cameras 2D 
(appele communement angle de convergence), la distance focale et la mise 
au point des deux cameras 2D. 

20 

Les parametres sont regies les uns apres les autres. Le reglage d'un 
parametre consiste a modifier la valeur du parametre considere jusqu'a 
obtention du meilleur resultat. Le reglage est effectue au jug6 de Toperateur 
en fonction de ses besoins. Le reglage de chaque parametre influant sur les 
25 autres parametres, I'operation de reglage est souvent tres longue. De plus, 11 
est souvent tres difficile de revenir en arri6re lorsque apres la modification de 
plusieurs parametres, Toperateur estime que des reglages ant^rieurs 
convenaient mieux. 

Linvention a pour but de faciliter le reglage des parametres opto-mecaniques 
30 d'une camera stereoscopique. 



A cet effet, Tinvention consiste en une camera st6r6oscx)pique 
comportant des premiere et seconde cameras destin6es ^ gen§rer 
respectivement des premiere et seconde s§quences d'images, chaque 
image de ladite premiere sequence 6tant associee ^ une image de ladite 
seconde sequence, et des moyens pour visualiser une sequence d'images 
ster6oscopiques ^ partir desdites premiere et seconde sequences damages, 
caracterisee en <ie qu'elle comporte en outre : 

- des premiers moyens de memorisation pour m6moriser respectivement 
au moins une image de ladite premiere sequence damages et I'image 
associ6e de ladite seconde s6quence d'images. et 

- des premiers moyens de selection places en amont des moyens de 
visualisation pour fournir selectivement auxdits moyens de visualisation 
soit ladite au moins une image memorisee de ladite premiere sequence 
d'images et Timage memoris6e associ6e de ladite seconde s6quence 
d'images, soit lesdites premiere et secondes sequences damages en 
provenance desdites premieres et secondes cameras. 

Avec cette camera stereoscopique, il est alors possible de m6moriser 
au moins une image stereoscopique et de pouvoir visualiser soit Timage 
stereoscopique courante soit Timage stereoscopique memorisee. Cette 
forme de realisation a pour but de faciliter la comparaison entre les deux 
images. De cette maniere, avant chaque operation de r§glage des 
param^tres de la camera stereoscopique. une image st6r6oscopique est 
memorisee dans les premier et second moyens de memorisation. Puis, apres 
modification de Tun au moins des parametres de reglage. le r§glage ainsi 
obtenu peut etre evalue en comparant Timage stereoscopique courante a 
I'image stereoscopique memorisee. 

Selon une variante, la camera st6r6oscopique permet 6galement 
d*estimer le raccord entre une image stereoscopique courante et une image 
stereoscopique memorisee correspondant par exemple ^ une scene 
prec6dente. Pour ce faire, la camera stereoscopique peut comporter 




egalement des premiere et seconde entrees pour recevoir respectivement 
des troisieme et quatrieme sequences d*images en provenance d*un 
equipement exterieur ^ ladite camera st6r6oscopique. et des seconds 
moyens de selection pour fournir selectivement auxdits premiers et moyens 
5 de memorisation soit lesdites premiere et seconde sequences d'images en 
provenance desdites premiere et seconde cameras, soit lesdites troisidmes 
et quatrieme s6tiuences d'images en provenance dudit 6quipement exterieur. 

Afin de faciliter le retour a des reglages ant6rieurs. il est possible de 
10 memoriser des valeurs representatives des param6tres de r6glage des 
premiere et seconde cameras. A cet effet, la camera st6r6oscopique peut 
comporter un deuxieme moyen de memorisation. 

Les caract6ristiques de invention mentionn^s ci-dessus apparaitront 
15 plus clairement a la lecture de la description suivante, faite en relation avec 
la figure unique qui represente une forme de realisation d*une camera 
stereoscopique conforme a invention. 

Sur la figure unique, on considere une camera stereoscopique 
20 comportant deux cameras 2D, referencees 10 et 11. Elles generent 
respectivement des premiere et deuxieme sequences d'images numeriques 
en deux dimensions. La camera 10 filme par exemple une vue de gauche de 
la scene a filmer et la camera 11 une vue de droite. Deux signaux de 
commande, notes CI et C2, sont prevus pour commander ces deux 
25 cameras. Les signaux de commande sont d6livres par un circuit de 
commande reference 19. La camera stereoscopique comporte Egalement 
deux entries, referencees 12 et 13. pour recevoir respectivement des 
troisieme et quatrieme sequences d'images d6livrees par un 6quipement 
exterieur 30, par exemple un magnetoscope ou un disque dur. Les images 
30 desdites troisieme et quatrieme sequences se rapportent par exemple S une 
scene filmee precedemment respectivement par les cameras 10 et 11. Un 
moyen de selection, reference 15, est utilise pour selectionner soit les 



premiere et deuxi^me sequences d'images, soit les troisi^me et quatri6me 
sequences d'images, Ce moyen de selection est command^ par un signal de 
commande note C3 fourni par le circuit de commande 19. Ordinairement, les 
deux sequences s6lectionnees sont ensuite transmises d un moyen de 
visualisation stereoscopique. r6f6renc6 14, qui g6n6re alors une s6quence 
d'images stereoscopiques d partir de ces deux sequences, Le moyen de 
visualisation 14 ^st par exemple une paire de lunette a ecran LCD. 

Selon le mode de r6alisation pr6fere, on pr6voit deux circuits de 
m6moire. notes 16 et 17, pour memoriser chacun au moins une image 
numerique provenant du moyen de selection 15. Dans I'exemple illustre. le 
circuit de memoire 16 est prevu pour memoriser une image numerique de la 
sequence provenant soit de la camera 10, soit de Tentree 12 et le circuit de 
m6moire 17 est quant a lui plac6 pour memoriser soit une image de la 
sequence provenant de la camera 11, soit de I'entree 13. Uespace memoire 
n6cessaire pour stocker une image numerique stereoscopique est de 1.6 Mo 
environ pour un standard simple definition (standard PAL par exemple). Un 
signal de commande C4 est prevu pour commander simultan6ment les 
circuits de memorisation 16 et 17. Enfin. un deuxifeme moyen de selection 18 
est prevu pour selectionner les images num6riques a fournir au moyen de 
visualisation stereoscopique 14. Ce moyen de selection est commande par 
un signal de commande C5, Ce moyen de selection delivre en sortie soit les 
images provenant des circuits de m6moire 16 et 17, soit les images 
selectionnees par le moyen de selection 1 5. 

Avec une telle cam6ra st6r6oscopique, il est ainsi possible de 
memoriser des images provenant soit des cameras 10 et 11, soit de 
i'6quipement exterieur 30. 

Au moment de filmer une scene, Toperateur peut visualiser la scene 
courante filmee par les cameras 10 et 11, et la comparer avec une scene 
memorisee prealablement dans les circuits de memorisation 16 et 17. Le 




moyen de selection 18 est alors utilise pour commuter entre les deux scenes. 
L'operateur peut alors comparer les deux scenes et agir sur les commandes 
de la camera ster6oscopique pour regler les parametres de la camera en 
fonction de ses besoins. A noter que, pour que la comparaison de deux 
5 images soit probante, 11 faut que les images comparees soient de meme 
quality. II est done preferable que les images m6moris6es dans les circuits 
16 et 17 ne soient pas compress6es. 

Bien entendu, les moyens de invention peuvent etre utilises dans une 
10 camera d multiple vues comprenant n cameras 2D. Dans ce cas, la camera 
comporte alors n circuits de memoire. 



Avantageusement, la camera stereoscopique comporte egalement un 
circuit de memorisation supplementaire 20 pour stocker des valeurs des 

15 signaux de commande C1 et C2 des cameras 10 et 11, les signaux C1 et C2 
memorises correspondant a un reglage donne de la camera st6r§oscopique. 
Ainsi, avant modification des parametres opto-mecaniques de la camera, 
l'operateur memorise les signaux de commande correspondant a un r6glage 
de depart. II peut ensuite modifier la valeur de ces parametres pour essayer 

20 d'ameliorer le reglage. S'il estime que le nouveau reglage est moins 
jnteressant que le reglage de depart, Toperateur peut alors recup6rer les 
signaux memorises C'1 et C*2 qui correspondent au r6glage de depart. 
Avantageusement, le circuit de memorisation 20 stocke tous les signaux 
envoyes aux cameras 10 et 1 1 qui correspondent non seulement aux valeurs 

25 d'autres parametres tels que le gain ou Touverture d*iris des cameras 10 et 
11. 



REVENDICATIONS 



1) Camera stereoscopique comportant 

- des premiere et seconde cameras (10,11) destinies ^ g6n6rer 
respectivement des premiere et seconde sequences d'images, chaque 
image de ladi'te premiere sequence etant associ6e ^ une image de ladite 
seconde sequence, et 

- des moyens (14) pour visualiser une sequence d'images st6r§oscopiques 
a partir desdites premiere et seconde sequences d'images, 

caracterisee en ce qu'elle comporte en outre : 

- des premiers moyens de memorisation (16,17) pour memoriser 
respectivement au moins une image de ladite premiere sequence 
d'images et I'image associee de ladite seconde sequence d'images, et 

- un premier moyen de selection (18) place en amont des moyens de 
visualisation et destine ^ fournir s6lectivement auxdits moyens de 
visualisation (14) soit ladite au moins une image memorisee de ladite 
premiere sequence d'images et I'image memoris6e associ6e de ladite 
seconde sequence d'images, soit lesdites premiere et secondes 
sequences d'images en provenance desdites premieres et secondes 
cameras (10,11). 

2) Camera st^reoscopique selon la revendication 1, caracterisee en ce 
qu'elle comporte en outre : 

- des premiere et seconde entries (12,13) pour recevoir respectivement 
des troisi^me et quatrieme sequences d'images en provenance d'un 
equipement exterieur a ladite camera stereoscopique, chaque image de 
ladite troisi^me sequence etant associ6e d une image de ladite quatri6me 
sequence, et 

- un second moyen de selection (15) pour fournir s6lectivement auxdits 
premiers moyens de memorisation (16,17) soit lesdites premiere et 




seconde sequences d'images en provenance desdites premiere at 
seconde cameras (10.11). soit lesdites troisi6mes et quatrifeme 
sequences d'images en provenance dudit equipement exterieur. 

5 3) Camera stereoscopique selon la revendication 1 ou 2. caracteris6e en ce 
que lesdits premiers moyens de memorisation (16.17) comporte deux circuits 
de memoire pour memoriser chacune au moins une image. 

4) Camera stereoscopique selon I'une quelconque des revendications 1^3. 
10 caract6ris6e en ce qu'elle comporte en outre un deuxidme moyen de 

memorisation (19) destin6 a memoriser des valeurs representatives de 
param6tres de reglage desdites premiere et seconde cameras (10.11). 
notamment des valeurs representatives de Tangle et la distance entre 
lesdites premiere et secondes cameras, de leurs distances focales et de 
15 leurs mises au point respectives. 

5) Camera stereoscopique selon la revendication 3 ou 4. elle-meme 
dependante de la revendication 2. caract6risee en ce que Tequipement 
exterieur est un magnetoscope. 

20 

6) Camera stereoscopique selon la revendication 3 ou 4. elle-meme 
dependante de la revendication 2, caracterisee en ce que I'equipement 
exterieur est un disque dur d'un dispositif d'enregistrement. 
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